
Farvesensortest 
I dette dokument findes resultaterne af den farvesensortest, der er udført for at kalibrere farvesensorerne 

på de forskellige robotter. De er opgivet i følgende form: 

𝑐𝑜𝑙𝑜𝑟𝑀𝑎𝑝[𝑋][𝑌]  =  𝐶𝑜𝑙𝑜𝑟 (𝑅, 𝐺, 𝐵, 𝐶, 𝑁𝐼𝑈, 𝑁𝐼𝑈) 

𝑋 = 𝑋𝐾𝑜𝑜𝑟𝑑𝑖𝑛𝑎𝑡 𝑝å 𝑏𝑎𝑛𝑒𝑛 

𝑌 = 𝑌𝐾𝑜𝑜𝑟𝑑𝑖𝑛𝑎𝑡 𝑝å 𝑏𝑎𝑛𝑒𝑛 

𝑅 = 𝑅𝑒𝑑 (𝑀æ𝑛𝑔𝑑𝑒𝑛 𝑎𝑓 𝑟ø𝑑𝑡 𝑙𝑦𝑠, 𝑑𝑒𝑟 𝑟𝑒𝑙𝑓𝑙𝑒𝑘𝑡𝑒𝑟𝑒𝑠) 

𝐺 = 𝐺𝑟𝑒𝑒𝑛 (𝑀æ𝑛𝑔𝑑𝑒𝑛 𝑎𝑓 𝑔𝑟ø𝑛𝑡 𝑙𝑦𝑠, 𝑑𝑒𝑟 𝑟𝑒𝑓𝑙𝑒𝑘𝑡𝑒𝑟𝑒𝑠) 

𝐵 = 𝐵𝑙𝑢𝑒 (𝑀æ𝑛𝑔𝑑𝑒𝑛 𝑎𝑓 𝑏𝑙å𝑡 𝑙𝑦𝑠, 𝑑𝑒𝑟 𝑟𝑒𝑓𝑙𝑒𝑘𝑡𝑒𝑟𝑒𝑠) 

𝐶 = 𝐶𝑙𝑒𝑎𝑟 (𝐷𝑒𝑛 𝑡𝑜𝑡𝑎𝑙𝑒 𝑚æ𝑛𝑔𝑑𝑒 𝑎𝑓 𝑙𝑦𝑠, 𝑑𝑒𝑟 𝑟𝑒𝑓𝑙𝑒𝑘𝑡𝑒𝑟𝑒𝑠) 

𝑁𝐼𝑈 = 𝑁𝑂𝑇 𝐼𝑁 𝑈𝑆𝐸 
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